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OSwiadczenie projektanta
w trybie art. 34 ust 3d pkt. 3, Ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane

Ja nizej podpisany oSwiadczam, ze projekt techniczny:

Rozbudowa osSwietlenia drogi gminnej
w m. Leopoldéw polegajgca na podwieszeniu przewodu
i montazu opraw na istniejacych stupach

LOKALIZACIJA:
Jednostka ewidencyjna 061604_5 Ryki
dziatki nr: 3045; 3076/1; 3076/2; 3046/1
obreb 0008 Leopoldow

jest zgodny z projektem budowlanym i zostat sporzadzony zgodnie
z obowigzujacymi przepisami oraz zasadami wiedzy technicznej
i jest kompletny z punktu widzenia celu ktérymi ma stuzy¢

PROJEKTANT:

mgr inz. Marek Kolatorowicz

upr. nr SWK/0171/POOE/11

w specjalnosci instalacyjnej w zakresie sieci,

instalacji, urzadzen elektrycznych i elektroenergetycznych

Ostrowiec Sw., Listopad 2024



1. Inwestor

Gmina Ryki

ul. Karola Wojtyty 29
08-500 Ryki

2. Podstawa opracowania
umowa z Gmina Ryki,
inwentaryzacja stanu istniejacego,
zgoda RE Putawy
mapa do celow projektowych w skali 1:500,
obowigzujace przepisy i normy.
3. Zakres opracowania
Niniejszy projekt obejmuje wykonanie zabudowy oSwietlenia drogowego na istniejacych stu-
pach linii napowietrznej n/N Falentyn ST-3 nr 30136:
dowieszenie przewodu o$wietleniowego na istniejacych stupach linii n/N,
montaz opraw o$wietlenia drogowego na istniejacych stupach,
dostosowanie uktadu pomiarowego i sterowania oswietlenia,
instalacje ochrony od porazen pradem.

4, Stan projektowany

Miejsce dostarczenia energii dla nowoprojektowanej napowietrznej linii oSwietlenia drogowe-
go, zaciski prgdowe na odejsciu od istniejgcej linii oSwietlenia na zerdzi stacji transformatoro-
wej Falentyn ST-3 nr 30136 w kierunku odbiorcy.

W ramach projektowanej inwestycji przewiduje sie:

- podwieszenie przewodu AsXSn 2x25mm?2 na istniejacych stupach dtugosci 140mb,

- montaz opraw oSwietleniowych LED 45W.

Na odcinku istniejacej linii napowietrznej n/N od ul. Spacerowej (droga powiatowa nr 1425L)
do istniejgcego stupa na wysokosci nieruchomosci dz. nr 3076/2, brak jest przewodu o$wietle-
niowego. Istniejg jedynie przewody, zasilajgce budynki mieszkalne i gospodarcze.

W zwigzku z powyzszym nalezy podwiesi¢ ponizej przewoddw roboczych, nowy przewéd oswie-
tlenia ulicznego AsXSn 2x25mm? dt. 140 / 147 m na odcinku od stupa nr 1 stacji transformatoro-
wej Falentyn ST-3 do stupa nr 12. Naprezenie przewoddw AsXSn zastosowac jako normalne dla
przewodu AsXSn 2x25mm? - 42,5 MPa.

Charakterystyczne parametry obiektu budowlanego:

Napiecie zasilania: U =230V

Uktad sieciowy: TN

Istniejgca moc przytaczeniowa: SkW

Ilos¢ instalowanych opraw: 3 szt.

Moc instalowanych opraw: 45W

Projektowana moc instalowana: 135 W

Linia napowietrzna oSwietlenia ulicznego: AsXSn 2x25mm? dtugosci 140 mb.



5. Zasilanie

Zgodnie z pismem PGE Dystrybucja SA RE Putawy, wyrazajacym zgode na rozbudowe oswietle-
nia ulicznego, projektowane o$wietlenie uliczne zasilane bedzie z istniejacej stacji transforma-
torowej Falentyn ST-3 nr 30136.

6. Montaz oprawy o$wietlenia drogowego na istniejgcym stupie

Na istniejgcych stupach w/w linii napowietrznej n/N, zabudowaé oprawy ledowe oswietlenia
ulicznego o mecy 45W.

Zabudowy oprawy dokonac za pomoca wysiegnika jednoramiennego rurowego o wysokosci ra-
mienia H = 1,0m oraz dtugosci ramienia L = 1,0m-2,0m i kacie nachylenia a = 15°, powyzej ist-
niejgcych przewodéw n/N. Wybér typu wysiegnika i jego parametréw ujeto w zestawieniu
montazowym zatagczonym do niniejszego projektu.

Dla kazdej oprawy zabudowaé bezpiecznik stupowy typu - . z wktadkg topikowa ~

4A. Podtgczenie opraw do przewodéw linii oSwietleniowej n/N wykonaé przewodem YKY
2x2,5mm? za pomoca zaciskéw odgateznych przebijajacych izolacje -

7. Dostosowanie uktadu pomiarowego i sterowania

Zgodnie z wydanymi warunkami technicznymi przytaczenia, uktad pomiarowy i sterowniczy dla
dobudowanego oswietlenia drogowego, pozostaje bez zmian - istniejacy w skrzyni n/N na sta-
cji transformatorowej.

8. Ochrona przeciwporazeniowa
Jako ochrone przed porazeniem pradem elektrycznym zastosowano samoczynne wytaczenie
zasilania w uktadzie TN-C, w oparciu o skoordynowane wymagania odnoszace sie do linii elek-
troenergetycznych zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Przemystu z dnia 08.10.1990 r. w spra-
wie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac urzgdzenia elektroenergetyczne w za-
kresie ochrony przeciwporazeniowej oraz normy N SEP-E-001, PN-E-05100-1:1998, PN-IEC
60364. Dla projektowanej czesci odwietlenia nalezy zastosowac system ochrony dodatkowej
od porazen pradem elektrycznym, w postaci szybkiego wytaczenia zasilania, taki jak dla sieci
istniejgcej. Wysiegniki opraw i obudowy opraw nalezy potgczy¢ oddzielnym przewodem
ochronnym PE z przewodem ochronno - neutralnego PEN linii napowietrznej n/N. Oprawy na
kazdym stupie zabezpieczyé wktadka bezpiecznikowag o dziataniu szybkim 4A, co zapew-
ni szybkie wytgczenie zasilania w przypadku uszkodzenia izolacji podstawowej oprawy.
Ochrona przed dotykiem bezposrednim dla linii nN
Uznaje sig, ze elektroenergetyczne linie napowietrzne nN 0,4 kV nie wymagaja ochrony przed
dotykiem bezpoSrednim ze wzgledu na wysokoS¢ zamocowania przewodow (powyzej 2,5m -
poza zasiggiem reki). Urzgdzenia podtaczone do linii napowietrznej nN spetniajace wymagania
norm dotyczacych ich projektowania i budowy, zapewniaja skuteczng ochrone przeciwporaze-
niowa przed dotykiem bezpoSrednim.
Wymagania stawiane Srodkom ochrony przy dotyku poérednim - dla tinii nn 0,4 kv
Zgodnie z normg PN-IEC 60364-4-41 w obwodach zasilajacych czas wytaczenia nie powinien
przekraczac 0,4 s. Bedzie to zapewnione przy spetnieniu warunku:

Zs-la<U,
gdzie:



Zs — impedancja petli zwarciowej, [Q]

Uy — napiecie znamionowe petli zwarciowej, Uy = 230V,

la - prad powodujacy samoczynne zadziatanie urzadzenia wytaczajgcego w czasie
zaleznym od napiecia znamionowego U, [A].

Uziemienie robocze punktdw neutralnych sieci w uktadzie TN-C

Wszystkie punkty neutralne sieci pracujacych w uktadzie TN-C powinny byé uziemione bezpo-
Srednio. Przewody PEN linii elektroenergetycznych powinny byé potaczone z przewodami
ochronnymi PE instalacji elektrycznych odbiorcow energii, uziemionymi poprzez szyne uzie-
miajacg obiektu budowlanego i jego uziom. Rezystancja uziemienia R<50Q.

9. Sposéb wykonania robot

Rozbudowe linii oSwietleniowej nalezy wykonac zgodnie z norma N SEP-E-003 okresSlajaca za-
sady projektowania i budowy elektroenergetycznych linii napowietrznych pradu przemiennego
z przewodami petnoizolowanymi oraz niepetnoizolowanymi oraz z norma Nr PN-E-05100-
1:2000 dotyczacy elektroenergetycznych linii napowietrznych oraz ich projektowania i budowy.
Wszystkie wejScia na teren poszczegélnych dziatek uzgodnié wczesniej z wtascicielami grun-
tow. W sieci elektroenergetycznej napowietrznej oSwietleniowej nalezy zastosowaé typowy
osprzet dla przewoddw izolowanych w postaci uchwytéw przelotowych, kraficowych o typach
podanych w zestawieniu montazowym materiatu. Teren po inwestycji doprowadzi¢ do stanu
pierwotnego.

CatoSc robot nalezy wykonaé zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, zasadami wiedzy technicz-
nej oraz przepisami bezpieczefistwa i higieny pracy. Prace na urzadzeniach bedacych w eksplo-
atacji PGE Dystrybucja S.A., powinny by¢ wykonywane po wczedniejszym wytaczeniu i dopusz-
czeniu do pracy przez uprawnionego pracownika.

10. Sterowanie oSwietleniem, pomiar energii, zabezpieczenia

Zgodnie z wydanymi warunkami rozbudowy linii oSwietlenia drogowego, uktad sterowania
oSwietleniem, uktad pomiarowo-rozliczeniowy i zabezpieczenia pozostawi¢ w miejscu dotych-
czasowego zamontowania.

11. Analiza profili wysokosci zawieszenia przewoddéw odwietlenia

Analiza wysokoSci zawieszenia przewodu projektowanej linii oSwietleniowej w przestach ze

stupem z zerdzi ZN-10:

1. Wysoko$¢ projektowana zawieszenia przewoddw linii napowietrznej izolowanej ASXSN
2x25 na stupie nr 202 (P-8/ZN) wynosi 8,2 m nad ziemia.

2. Dla przewodu ASXSN 2x25 przy naprezeniu 42,5 MPa dla dtugosci przesta 50m max zwis
wynosi 1,5 m.

Projektowana min. wysokos¢ zwieszenia przewodu oSwietleniowego w srodku przesta powinna

wynosi¢ co najmniej 4,7 m. Wg PN-SEP-003 wymagana odlegtosé pionowa przewodéw petno-

izolowanych od ziemi powinna by¢ nie mniejsza niz 4,5m - warunek spetniony.

Projektowany przewod podwiesi¢ zachowujac powyzsze normatywne odlegtosci pionowe.

12. Obliczenia techniczne
Bilans mocy zainstalowanej Pn i mocy szczytowej Ps
45W x 3 = 135W



Dobdr przewoddw ze wzgledu na dopuszczalng obcigzalnosé pradowa

T P 135
2pt - = = | 063
= Un*cos 230 x 0,93

Obcigzalnos¢ dtugotrwata przewodu LgYd 2,5mm? wynosi:
ldd = 24A
0,28 = o< Idd = 24A
Dobrano przewod LgYd 2,5 mmz2.

Dobdr zabezpieczeh
Zgodnie z przepisami PBUE, N SEP-E-00loraz PN-IEC-60364 linie powinny byc tak zabezpie-

czone, aby przerwanie przeptywu pradu przecigzeniowego o danej wartosci w obwodzie nasta-
pito zanim wystapi niebezpieczefistwo uszkodzenia izolacji lub stykow kablowych na skutek
nadmiernego wzrostu temperatury.

Aby to osiggngé musza byc spetnione dwa warunki:

Io < 1b < Idd - warunek I

1, 1,45 Idd- warunek 11,

przy czym:

I,=k1-1b

gdzie:

Io - prad obliczeniowy,

Ib - prad znamionowy urzadzenia zabezpieczeniowego,

Idd - obcigzalnos¢ pradowa dtugotrwata przewodu,

I;- prad zadziatania urzgdzenia zabezpieczajacego,

k: - wspotczynnik krotnoSci pradu powodujacego zadziatanie urzadzenia zabezpieczajacego
Dobor zabezpieczenia na stupie oSwietleniowym

I, = 0,63A, Idd=24A (LgYd 2,5mm?)

Dobor zabezpieczenia uwzgledniajacy rozruch zrédta swiatta I, = 1,351, = 0,85A

[,=6A

Ir < Inb < Idd

0,855 6< 24 — Warunek I spetniony

Jako prad zadziatania bezpiecznikéw instalacyjnych mozna przyjmowaé wartosé pradéw 1,9 In
pradu zadziatania, dla wktadki o pradzie 6A:

I £ 1,45 x Iy

L=19%1,=11,4 A

11,4 < 1,45 x 24 = 34,8A

11,4A < 34,8A — Warunek II spetniony

Jako zabezpieczenie opraw zastosowa¢ bezpieczniki i-6A

Dobdr zabezpieczenia w szafie SON:
Poprawnos¢ doboru zabezpieczenia zostata obliczona dla projektowanego obwodu obciazone-

go zrodtami Swiatta LED 45W
Moc szczytowa (obw. nr 1):
Pop = 5(PS - ni) = 45 - 5 = 225W



Ps = moc uktadu zaptonowego ze zrédtem éwiatta typu: LED 45W, Ps= 45W;

ni — ilos¢ sztuk

Idd=112A (dla AsXSn 25 mm?)

Dobér zabezpieczenia obwodu zasilajgcego obwod oswietlenia uwzgledniajacy rozruch zrédta
Swiatta Irop = 1,35

Plicz Ilicz 1;35Irlicz In Idd
Warunek I Warunek II

[W] | [w] [A] [A] [A]

45 0,63 0,85 6 112 0,85<6<112 1,45x6=8,7<1,45x112=162,4
spetniony spetniony

Jako zabezpieczenie obwodowe zastosowaé zabezpieczenie - wktadke topikowag 6A

Sprawdzenie skutecznosci och rony przeciwporazeniowej
Jako system ochrony przed porazeniem zastosowano samoczynne wytaczenie zasilania w ukta-
dzie sieci TN-C. Dla uktadu TN ochrona przed dotykiem posrednim jest skuteczna, jezeli jest
spetniony warunek:
Zs-la < U,
gdzie:
Zs - impedancja petli zwarciowej obejmujacej zrodto zasilania, przewdd roboczy az do punktu
zwarcia i przewod ochronny pomiedzy punktem zwarcia a zrodtem,
la - warto$¢ pradu zapewniajaca samoczynne wytgczenie zasilania w czasie zaleznym od na-
pigcia znamionowego U, wg PN-IEC 60364-4-41,
Uo - napigcie znamionowe wzgledem ziemi 230 V.
W przypadku, w ktérym dopuszcza sie czas wytaczenia nieprzekraczajacy 5 s, odtgczenie uwaza
sie za spetnione, jezeli prad Ia majacy je spowodowaé przekracza wartosé okreslona wzorem:
la=k-Ib
gdzie:
Ib - prad znamionowy nastawczy lub wyzwalajacy urzadzenia ochronnego,
k - wspotczynnik krotnosci pradu Ib
Dobrane zabezpieczenie obwodu oSwietleniowego to wktadka bezpiecznikowa DI 6A. Dobrane
zabezpieczenie zapewnia zachowanie skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej

Obliczanie spadkéw napiec
Spadek napiecia w proj. sieci oSwietleniowej napowietrznej typu AsXSn 2x25mm?2 wyliczono
wzorem:

200% ) (PsxL)
y *S *Un?

Bl =

Ps — moc szczytowa przeptywajaca przez dany odcinek linii [W]
L = dtugoSc¢ odcinka linii [m]

U - napigcie przewodowe [V] (230 V)

S — przekréj przewodéw lub zyty kabla [mm2];

y — konduktywnos¢ materiatu przewodu lub kabla = 34



Najwiekszy procentowy spadek napiecia w projektowanej sieci oSwietleniowej wystapi na
ostatnim stupie i wyniesie: AU% = 0,08%.

AU%obl. < AU%dop.

0,08 < 5,0% - Spadek napiecia w granicy dopuszczalnej.

Obliczenie wytrzymatosci stupéw

Podwieszenie dodatkowego przewodu oSwietleniowego typu AsXSn 2x25mm? i montaz opraw
oSwietleniowych do istniejacej sieci elektroenergetycznej napowietrznej 0,4kV nie spowoduje
uszkodzenia istniejgcych stupéw. Istniejace stupy spetniaja wymagania wytrzymatosciowe, dla
podwieszenia dodatkowego przewodu oSwietleniowego typu AsXSn 2x25mm?.

Obliczenia stupa linii nN wykonano na podstawie katalogu do projektowania linii nN z prze-
wodami izolowanymi samonosnymi na zerdziach wirowanych i ZN.

Stup narozny blizniaczy z zerdzi ZN 10/200 - nr 12

Obliczenia stupa w osi ox :
o
Fx 2 2x Fn x co E +Fl + Fwsx + Fpx

Fx < 590 daN - dopuszczalne obciagzenie stupa Kb10 ,b” w osi ox

Fn = 349 daN — maksymalny naciag przewodu AsXS 4x35 L = 35-50 m
a =141 0 - kat zatamania linii gtdwnej

FL = 20 daN - sita od parcia wiatru na lampe osw. ulicznego

Fwsx = 49 daN - sita od parcia wiatru na stup..

Fpx — 50% wartoSci sktadowej sity od przytacza dziatajacej rownolegle do wypadkowej
naciagow linii

590 daN 2 233 daN + 20 daN + 49daN + 0

590 daN 2 302 daN

warunek doboru zostat spetniony .

Po - obciazanie wiatrem oprawy [daN]

Obliczenia stupa w osi oy :

Fy 2 Fwsy + FL + Fpy

222 daN 2 75,6 daN + 20 daN+ 0

222 daN 2 95,6 daN

warunek doboru zostat spetniony

Stup przelotowy ZN 10/200 7z lampa o$w. uliczneao nr 11

Obliczenia stupa w osi ox:

Fx 2 Fwp + Fpx + Fl + Fwsx

Fx = 227 daN - dopuszczalne obciazenie stupa w osi ox

Fwp = 46,5daN - sita od parcia wiatru na przewody 4x35 | = 45 - 50 m.,

Fpx — 50% wartosci sktadowej prostopadtej do linii od naciggu przewodow
przytaczowych

Fwsx. = 47,5 daN - sita od parcia wiatru na stup i uzbrojenie w osi ox



227 daN 2 46,5 daN + 0 + 20 daN + 47,5 daN
227 daN 2 114 daN
warunek doboru zostat spetniony

Obliczenia stupa w osi oy:

Fy > FL + Fwsy

111 > 20 daN + 37,8 daN

111 daN 2 57,8 daN

warunek doboru zostat spetniony
OBJASNIENIA:

Pp — obcigzenie wiatrem przewodu nN [daN]

Wp

- jednostkowe obcigzenie wiatrem przewodu [daN/m] a - rozpietos¢ przesta [m]

Np — nacigg podstawowy przewodu [daN] Ps — obciazanie wiatrem stupa [daN]

Po — obcigzanie wiatrem oprawy [daN]

13. Uwagi koncowe

Przed rozpoczeciem inwestycji nalezy uzyskac pozwolenie na budowe projektowanych
urzadzen.

Uzyte do budowy materiaty i urzadzenia powinny posiadac odpowiednie atesty lub opinie
badawcze, wydane przez upowaznione jednostki badawcze.

Sie¢ oSwietleniowg wybudowa¢ zgodnie z uzgodnionym na Naradzie Koordynacyjnej pla-
nem zagospodarowania terenu. Wytyczenie oraz inwentaryzacje powykonawcza, projekto-
wanej sieci oSwietlenia ulicznego powierzy¢ wtasciwej jednostce geodezyjne;j.

Wszystkie wejScia na teren poszczegdlnych dziatek uzgodni¢ wczedniej z wtascicielami
gruntow.

Po wykonaniu oSwietlenia ulicznego nalezy wykonac badania ochrony przeciwporazenio-
wej, pomiary rezystancji izolacji kabli i przewoddw, pomiary ochronne instalacji, wg PN-
IEC 60364.

Wszystkie wykonywane prace, oraz materiaty winny odpowiadac polskim normom, posia-
dac niezbedne atesty i spetniac¢ obowiazujace przepisy.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania kompletnej instalacji elektrycznej objetej za-
kresem prac w sposob zapewniajacy jej petna funkcjonalnosé.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania prac zgodnie z obowigzujacymi przepisami
oraz zasadami dotyczacymi zapewniania bezpieczefstwa, uzytecznosci i nalezytej staran-
nosci zakresu prac. Zobowigzany jest do posiadania wszystkich wymaganych uprawnien,
zaSwiadczen i certyfikatow poSwiadczajgcych o tym, ze jest on przeszkolony i przygotowa-
ny do wykonania wszystkich prac ujetych w catym zakresie.

Przed przystgpieniem do prac oferent/wykonawca jest zobowiazany do zapoznania sie z
petng dokumentacja projektowa. Opis techniczny, rysunki i schematy, ktére zawarto w do-
kumentacji projektowej a takze warunki przytaczenia stanowia integralna catos¢ opraco-
wania i wzajemnie sie uzupetniaja.

14. Podstawa wykonania robét:

1. Projekt budowlano-wykonawczy.
2. Przedmiar robot.

10
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Instrukcje techniczne producentow materiatow.

4. Obowigzujace normy i przepisy, a zwtaszcza:

Ustawa z dnia 07.07.1994 r. Prawo Budowlane - tekst jednolity Dz.U. poz. 1409 z
2013 r. (z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 10.04.1997 r. Prawo Energetyczne - Dz.U. nr 54 z 1997 r. poz. 348 (z
p6zn.zm.).

PN-HD 60364-1:2010 ,Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czes¢: 1 Wymaga-
nia podstawowe, ustalanie ogolnych charakterystyk, definicji”.

PN-HD 60364-4-41:2009 ,Ochrona dla zapewnienia bezpieczefstwa - Ochrona
przed porazeniem elektrycznym”.

PN-HD 60364-5-51:2006 ,Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego - Postano-
wienia ogélne”. '

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP).

PN-IEC 60364-5-52:2002 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Do-
bor i montaz wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie”.

PN-HD 60364-5-54:2011 ,Instalacje elektryczne niskiego napiecia - CzeS¢ 5-54:
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego - Uktady uziemiajace i przewody
ochronne”.

PN-IEC 60364-5-523:2001 ,Dob6r i montaz wyposazenia elektrycznego. Obciazal-
nos¢ pradowa dtugotrwata przewodow”.

PN-HD 60364 5 56:2010 , Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czes¢ 5-56: Do-
bor i montaz wyposazenia elektrycznego - Instalacje bezpieczenstwa”.
PN-E-05100-1 Elektroenergetyczne linie napowietrzne - Projektowanie i budowa.
PN-EN 13201-1 OsSwietlenie drog - wybor klas oswietlenia.

PN-EN 13201-2 OSwietlenie drog - wymagania oSwietleniowe.

PN-EN 61284:2002 Elektroenergetyczne linie napowietrzne -- Wymagania i bada-
nia dotyczgce osprzetu.

PN-EN 61773:2000 Elektroenergetyczne linie napowietrzne -- Badanie fundamen-
tow konstrukcji wsporczych.

Norma SEP N SEP-E-003 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa.

PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napiecia - CzesS¢ 6: Spraw-
dzanie.

Rozporzadzenie w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu ro-
b6t budowlano-montazowych i rozbiérkowych.

!



Zestawienie materiatéw

—

Przewody ﬁ
Przew6d AsXSn 2x25 mm? (+6%) 147 mb
Uziemienie
Bednarka ocynkowana 18m
Sruba hakowa 6 szt
Uchwyt uziomowy = =~ 3 szt
Sruba M10x25 oc. +N +PQ + PS 6 szt
OsSwietlenie
Wysiegnik Wo-1 3 szt
Uchwyt - 6 szt
Sruba M12x40+N+P0+PS 6 szt
Przewéd LgYd 2,5 mmp2 15 mb
Zacisk. . 6 szt

@rawa oSwietleniowa

LED 45 W

3 szt J
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Ustugl Geodezyjne i Kartograficzne
Tadeusz Opieka

Grabow Szlachecki 3A, 08-503 Nowodwor
NIP: 7161304073, REGON 430608680 ‘
TEL: 660065635, E-mail; geotak@poczia.onet.pi

Miejscowosé: Leopoldow

Woj. 06 lubelskie

Powiat: 0616 rycki

Jednostka ewid: 061604_5 Ryki
Obreb: 061604_5.0008 Leopoldow

Ulica: Wgska

Dotyczy cz. dziatki numer ewid. 3045.

Nie wyklucza si¢
MAPA DO CELOW PROJEKTOWYCH
Skala 1:500
Niniejszq mapg¢ wykonano na podstawie aktualnej,
w obszarze objgtym zaméwieniem mapy numerycznej.
Wg stanu na dzieri 12.07.2024 r.

¢ .
Istniejacy stup
zasilany z szafki oswietleniowe;j linii
nN Falentyn ST3 nr 30136

miejsce przytaczenia

/ /

Nr rob. 2512024

Oznacz. Kancelaryjne GK.6640.680.2024
Uklad wspétrzednych 2000/7
Uklad wysokosci EVRF2007

{stnienia w terenje

dwnied urzadsedt podziemnych, kidee ule
testaly ygloszone do Inwentarysach praex
gasypaniem | nie sostaly odnaleiens
w teremle w czasie inwentaryzacil

Poswiadczam, ze niniejszy dokument zosiat cpracowany
w wyniku prac gendezyjnych i kartograficznych, kiorych
rezultaly 2awiera operat techniczny pozytywnie
zwerytikowany. Jednoczesnie oswisdezam, ze jestem
éwiadomy adpowiedzialnodei karnei za zlozenie
falszywego oswladrzenis

. 650, 2024 ]

{ STARDSTA RYCKI
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et cmm—————
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{
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! LEog ine Kartograficane
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57 Opieka

ok, 14, 08507 Nowodwar

GEODETA UPRAWNIONY

!
‘ Tadeusz Opieka
J Upr. MGP ' ¥ ny 2480

Podwieszenie
przewodu oswietleniowego
AsXSn 2x25 mm 2 diugosci 140 mb

R R R e ——

__________ » IRl
\ A\
X 5 —~ -t \tvq )
H A N
P I R T
3076/1
RVI

X o

Istniejgce stupy betonowe
dowieszenie opraw LED 45W
na wysiegniku 1,0 m

miejsce przylgczenia
oprawa oéwietlenia ulicznego LED .....
linia napowietrzna AsXSn 2x25mm 2

N GEINS——

-
' GEODETA UPRAWNIO

N PROJEKT TECHNICZNY
Inwestycja Budowa oswietlenia drogi gminnej J
w m.Leopoldéw ul. Waska |
- Dziatka nr ewid. 3046/1,3076/1, 3076/2

Lokalizacja obreb 0008 Leopoldéw gm. Ryki |
Skala 1:500 |
‘Temat rys. ZAGOSPODAROWANIE TERENU e
| Nrrys. TE 1|
| Gmina Ryki PRB Consulting |
Icr;westor/ ; ul. Karola Woijtyly 29 ul. Sandomierska 26A |

pracows 08-500 Ryki 27-400 Ostrowiec Sw.
Instalacje elektryczne nr upr. - p—
Projektowat: | mgr inz. Marek Kolatorowicz |swk/0171/POOE/11 M
Pazdziernik 2024r. v |

—
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Istniejgca szafa sterownicza SO n41 oswietlenia ulicznego na stupie nN
zasilanie ze stacji Falentyn ST-3

Czes$¢ pomiarowa

1-H

L

OZNACZENIA: Czesé rozdzielcza

A - praca automatyczna
R - praca reczna

PEN

$301-C25A 4&*

zabezpieczenie
przedlicznikowe

OZNACZENIA:

# obudowy przystosowane
do plombowania

e
L_J.;*

L

FR 302 63A
S$301B6
el
PCZ FR 321 20A
525 R
seria 3 0o \ d N d \ G
Alb——o
A
SM 340230 4z

Ogranicznik pradu
rozruchowego

3xS301 C20A

A S

PEN

[
1
[
]
[t
[

L1, L2,L3, PEN

UWAGA:

Istniejace zasilanie szafy i istniejace
obwody odejsciowe pozostajg bez zmian

Zasilanie szafy SO bez zmian

— _— ©
3 3 2
-
o e} &
PROJEKT TECHNICZNY
Inwestycja Budowa o$wietlenia drogi gminnej
w m.Leopoldéw ul. Waska
e Dziatka nr ewid. 3046/1,3076/1, 3076/2
Lokalizacja obreb 0008 Leopoldéw gm. Ryki
Skala 1:......
Temat rys. Schemat szafy SO
Nrrys. TE2
Gmina Ryki PRB Consulting
inwestor] ul. Karola Wojtyty 29 ul. Sandomierska 26A
Opracowat | gg.500 Ryki 27-400 Ostrowiec $w.
Instalacje elektryczne nr upr. /ngu

Projektowat: mgr inz. Marek Kolalorowicz SWKA171/PO0E/N1C

Pazdziernik 2024r.




Schemat ideowy
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Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

iNazwa zamierzenia
‘budowlanego

Rozbudowa oSwietlenia drogi gminnej

w m. Leopoldéw polegajaca na podwieszeniu
przewodu i montazu opraw na istniejacych stupach

|
L
{Adres obiektu budowlanego

m. Leopoldow, ul. Waska, gm. Ryki

jKategoria obiektu budowlanego
|

|
|

XXVI

Ll /- |

!Nazwa jednostki ewidencyjnej

061604 _5 Ryki

/A

Jass

Nazwa i numer obrebu

obreb 0008 Leopoldow

i

:Lewidencyjnego

‘Nr dziatek ewidencyjnych

3045; 3076/1; 3076/2; 3046/1

Nazwa i adres inwestora

Gmina Ryki
ul. Karola Wojtyty 29
08-500 Ryki

Nazwa i adres jednostki
projektowej

PRB Consulting Jarostaw Bachorek
27-400 Ostrowiec Sw., ul. Sandomierska 26A
tel. 601 69 50 77, 41 248004, fax 41 243 62 06

email: biuro@prb-consulting.pl
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1. PRZEDMIOT ROBOT

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR) sa wy-
magania dotyczace wykonania i odbioru robét instalacji branzy elektrycznej, rozbudowa
oswietlenia ulicznego o napieciu do 1KV przy drodze gminnej w m. Leopoldéw gm. Ryki, pole-
gajaca na podwieszeniu przewodu i montazu opraw na istniejacych stupach energetycznym.
Niniejsza specyfikacja zostata sporzadzona zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
w sprawie szczegGtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH PRZEDMIOTEM ZAMOWIENIA
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnoSci umozliwiajace i ma-
jace na celu wykonanie instalacji oSwietlenia ulicznego.
W zakres robot wchodza:
zabudowe lamp oSwietleniowychj typu LED na istniejacych stupach oSwietleniowych,
poprowadzenie linii napowietrznej nN izolowanej AsXSn 2x25 mm? pomiedzy istniejacymi
stupami,
zabudowe instalacji uziemiajacej oraz przepieciowej,
wykonanie podtaczen kabli,
wykonanie pomiaréw i prob kontrolnych,
wytaczenia, dopuszczenia i odbiory przez Zaktad Energetyczny,
inne prace wynikajace z zakresu dokumentacji.

3. ROBOTY TOWARZYSZACE I SPECJALNE
Do robodt towarzyszacych zalicza sie:
pomiary niezbedne do rozliczenia robét wraz z wykonaniem lub dostarczeniem przyrzadow,
utrzymanie drobnych urzadzen i narzedzi,
przewdz materiatow do miejsc ich wykorzystania,
przewodz urzadzen do miejsc ich wykorzystania,
zabezpieczenie robot i materiatow przed woda opadowa,
usuwanie zanieczyszczen wynikajacych z robot wykonywanych przez wykonawce,
dziatanie ochronne zgodne z warunkami BHP,
geodezyjne wytyczenie,
inwentaryzacje powykonawcza.
Do robot specjalnych zalicza sie:
nadzorowanie robot wykonywanych przez inne przedsiebiorstwa w ramach umowy o pod-
wykonawstwie,
dziatanie zabezpieczajace przed wypadkami pracy na rzecz innych przedsiebiorstw,
ubezpieczenie rob6t w chwili ich odbioru lub ubezpieczenia od nadzwyczajnych okoliczno-
Sci odpowiedzialnosci cywilnej,
oddanie czeSci urzadzeh budowy od dyspozycji innych przedsiebiorstw lub zleceniodawcy,
dziatania specjalne zwigzane z ochrona srodowiska,
usuwanie odpadow poza wymienionymi w robotach towarzyszacych,
dodatkowe dziatania zwigzane z ochrona i naprawa instalacji na budowie oraz zabezpie-

czenie przewodow energetycznych.



4. OKRESLENIA PODSTAWOWE I DEFINICJE
Specyfikacja techniczna - dokument zawierajacy zesp6t cech wymaganych dla procesu wytwa-

rzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parametrow technicznych, jakosci, wymogow bez-
pieczefnstwa, wielkosci charakterystycznych a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakow
i sposobow oznaczania, metod badan i prob oraz odbiorow i rozliczen.

Aprobata techniczna - dokument stwierdzajacy przydatno$¢ dane wyrobu do okreSlonego ob-

szaru zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz
metodyke badan dla potwierdzenia tych wymagan.
Deklaracja zgodnosci - dokument w formie oswiadczenia wydany przez producenta, stwierdza-

jacy zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami,
wymogami lub specyfikacja techniczna dla danego materiatu lub wyrobu.
Certyfikat zgodnosci - dokument wydany przez upowazniona jednostke badajaca (certyfikuja-

ca), stwierdzajacy zgodnos¢ z kryteriami okreSlonymi odpowiednimi aktami prawnymi, norma-
mi, przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczna dla badanego materiatu lub wyrobu.
Roboty towarzyszace - roboty nalezace do $wiadczen umownych nawet, jeSli nie s3 wymienio-
ne w umowie lecz podlegajace Swiadczeniom umownym.

Roboty specjalne - roboty nie bedace robotami towarzyszacymi podlegajace Swiadczeniom tyl-

ko w przypadku, jesli sa wyraznie wyszczegolnione w opisie zakresu robot.
Dokumenty odniesienia - dokumenty stanowiace podstawe do wykonania robot w tym:

wszystkie elementy dokumentacji projektowej, normy, aprobaty techniczne.

CzeS¢ czynna - przewdd lub inny element przewodzacy, wchodzacy w sktad instalacji elektrycz-
nej lub urzadzenia, ktory w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze byC pod
napieciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego (przewody ochronne PE i PEN nie sa
czescia czynna).

Klasa ochronnosci - umowne oznaczenie, okreslajace mozliwosci ochronne urzadzenia, ze

wzgledu na jego cechy budowy, przy bezpoSrednim dotyku.
Oprawa o$wietleniowa (elektryczna) - kompletne urzadzenie stuzace do przymocowania i pota-

czenia z instalacja elektryczna jednego lub kilku zrodet Swiatta, ochrony zrodet Swiatta przed
wptywami zewnetrznymi i ochrony Srodowiska przed szkodliwym dziataniem zrodta Swiatta
a takze do uzyskania odpowiednich parametrow Swietlnych (bryta fotometryczna, luminacja),
utatwia wtasciwe umiejscowienie i bezpieczna wymianeg zrodet Swiatta, tworzy estetyczne for-
my wymagane dla danego typu pomieszczenia. Elementami dodatkowymi sg ostony lub ele-
menty ukierunkowania zrodet Swiatta w formie: klosza, odbtysnika, rastra, abazuru.

Stopien ochrony IP - okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem
elementow instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sig ciat statych, wnikaniem cieczy

(szczegolnie wody) i gazéw, a ktora zapewnia odpowiednia obudowa.
Obwod instalacji elektrycznej - zespot elementéw potaczonych posSrednio lub bezposrednio ze

zrodtem energii elektrycznej za pomoca chronionego przed przetezeniem wspolnym zabezpie-
czeniem, kompletu odpowiednio potaczonych przewodow elektrycznych. W sktad obwodu elek-
trycznego wchodza przewody pod napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia
zmieniajace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne, zwiaza-
ne z danym punktem zasilania w energie (zabezpieczeniem).



CzeS¢ dostepna - pPrzewodzaca cze$¢ urzadzenia elektroenergetycznego lub innego przedmio-
tu, bedaca w zasiegu reki ze stanowiska dostepnego (tj. takiego, na ktorym cztowiek o prze-
cietnej sprawnosci fizycznej moze sig znalez¢ bez korzystania ze srodkow pomocniczych np.
drabiny, stupotazow itp.), ktora podczas normalnej pracy nie jest pod napieciem, jednak moze
sie pod nim znalez¢ w momencie zaktocenia (uszkodzenia lub niezamierzonej zmiany instalacji
elektroenergetycznej, parametrow, charakterystyk lub uktadu pracy urzadzenia np. zZwarcia,
wyniesienia potencjatu, uszkodzenia izolacji itp.).

Miejsce wydzielone - zamykana przestrzen lub miejsce eksploatacji instalacji lub urzadzen, do
ktorego dostep posiadaja jedynie 0soby upowaznione.

Napiecie dotykowe Ud (zrédtowe przy dotyku) - napiecie pojawiajace sie przy zwarciu doziem-
nym pomiedzy Przewodzaca czescia, ktéra moze by¢ (nie jest) dotknieta przez cztowieka

a miejscem na ziemi, na Ktorym znajduja sie stopy:.

Ostona izolacyjna - ostona wykonana w celu uniemozliwienia dotkniecia elementow w czesci
dostepnej, na ktorych moze sie pojawic niebezpieczne napiecie np. na pancerzu metalowym
kabla.

Ziemia odniesienia - miejsce w ktérym prad uziemienia nie powoduje zauwazalnej roznicy po-
tencjatow pomiedzy dwoma dowolnymi punktami.

Przewod uziemiajacy - przewodnik taczacy uziemiany element z uziomem, umieszczony poza
ziemia lub izolowany od ziemj i wody, jesli sie w tym Srodowisku znajduje.

Uziemienie - zespot Srodkow i urzadzen stuzacych potaczeniu przewodzacej czesci z ziemia po-

Przez odpowiednia instalacje.

Stup oéwietlem‘owy - konstrukcja Wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, stuzaca do za-
mocowania oprawy oSwietleniowej na wysokoSci nie wiekszej niz 14 m.

Wysiegnik - element rurowy taczacy stup oSwietleniowy z oprawa.

Fundament - konstrukcja zelbetowa zagtebiona w ziemi, stuzaca do utrzymania stupa lub szafy

osSwietleniowej w pozycji pracy.

5. INFORMACJE O TERENIE BUDOWY

5.1 Przekazywanie placu budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy obiekt bu-
dowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe;j.

5.2 Organizacja placu budowy i robét

Projekt organizacji placu budowy i robét przygotuje Wykonawca i uzgodni z Inwestorem.
Kierownik budowy jest obowiazany, w oparciu o informacje, o ktorej mowa w art. 20 ust. 1 pkt
1b, ustawy Prawo budowlane Sporzadzic lub zapewni¢ sporzadzenie, przed rozpoczeciem budo-
wy, planu bezpieczeAstwa i ochrony zdrowia, uwzgledniajac specyfike obiektu budowlanego i
warunki prowadzenia robot budowlanych, w tym planowane jednoczesne prowadzenie robot
budowlanych i produkcji przemystowej. Wykonawca Przygotuje szczegotowy projekt organiza-
Cji robot - na biezaco korygowany i uzgadniany z Inzynierem i Uzytkownikiem.

5.3 Przygotowanie terenu budowy

Przed przystapieniem do wykonania robét budowlanych Wykonawca powinien odpowiednio
Przygotowac teren, na ktérym te roboty maja byé wykonywane, a w szczegolnosci:



a) przygotowac Srodki transportu poziomego i pionowego recznego,

b) przygotowaé miejsce sktadowania materiatow oraz narzedzi do wykonania danego rodzaju
robot. ,

5.4 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu

wiekszym od dopuszczalnego, okreSlonego odpowiednimi przepisami.

5.5 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnoSci pu-

blicznej i prywatnej.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych

dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci publicznej lub

prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnoSc. Stan na-
prawionej wtasnosci powinien nie by¢ gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochrone urzadzeA uzbrojenia terenu takich jak:

przewody, rurociagi, kable teletechniczne, itp. oraz uzyska u odpowiednich wtadz bedacych

wtascicielami tych urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego
odnosnie doktadnego potozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystapienia do robét w poblizu tych urzadzen, badz ich potozenia, Wykonawca

powinien zawiadomi¢ wtascicieli urzadzen i Inzyniera/Kierownika Projektu.

0 fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych Wykonawca bez-

zwtocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika Projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie

z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawcza bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia

urzadzef uzbrojenia terenu wskazanych przez Zamawiajacego.

5.6 Ochrona Srodowiska

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robét budowlanych wszelkie

przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania i wykonywania robot Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie konieczne

kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony Srodowiska na

terenie i wokot terenu robot oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciagzliwosci dla oséb lub wta-
snosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w na-
stepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegblny wzglad na:
zanieczyszczenia zbiornikow i ciekow wodnych pyta mi lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczenia powietrza pytami lub gazami.

5.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczen-

stwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wy-

konywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych

odpowiednich wymagan sanitarnych.



Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczehstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreSlonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

5.8 Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wykonawca bedzie realizowac roboty i transport w sposob nie powodujacy niedogodnosci dla
uzytkownikow obiektu, jak rowniez dla mieszkancow i uzytkownikow terendw nie przylegaja-
cych bezposrednio do terenu prowadzenia robot.

W przypadku zajScia koniecznosci ograniczenia dostepnosci dla uzytkownikéw i innych do
miejsc ogolnodostepnych, ciagdow komunikacyjnych itp., Wykonawca uzgodni z Zamawiajacym
i Zarzadca obiektu czas i sposob dostepnosci do przedmiotowych miejsc.

5.9 Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Wykonawca zobowiazany jest do usuwania na biezaco zanieczyszczen, uszkodzen chodnikow i
jezdni powstatych w skutek prowadzenia robot.

6. MATERIALY

Wykaz materiatéw potrzebnych do realizacji rob6t zawarty jest w przedmiarze robot oraz wyni-
ka z dokumentacji projektowej.

6.1 Ogodlne wymagania

Wszystkie materiaty zastosowane do realizacji robét powinny odpowiadac, co do jakosci, wy-
maganiom Dokumentacji Projektowej i Przedmiarowi Robot, wymaganiom Specyfikacji istot-
nych warunkéw zamowienia i przyjetym w ofercie rozwiagzaniom technicznym. Na kazde zada-
nie Zamawiajacego (Inspektora Nadzoru) Wykonawca obowiazany jest okazaC w stosunku do
wskazanych materiatow: certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikat
zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna.

6.2 Wymagania odnosnie materiatow wyszczegélnionych w publikowanych katalogach

Do materiatéw wyszczegolnionych w obowiazujacych i publikowanych katalogach (KNNR, KNR,
KNRW iinnych katalogach) nalezy stosowac zasady okreslone w zatozeniach ogblnych i szcze-
go6towych katalogow. W szczegblnosci nalezy stosowac warunki i normy tam wskazane.

6.3 Wymagania odnosnie materiatow niewyszczegolnionych w katalogach

Materiaty, ktore nie maja odniesienia w publikowanych katalogach, a dopuszczone sg do sto-
sowania w budownictwie, nalezy stosowaé zgodnie z obowiazujacymi kartami wyrobow i in-
strukcjami producentéow. Normy zuzycia nalezy przyjmowac zgodnie z zaleceniami producen-
tow i dystrybutoréw wyrobow.

6.4 Szczegbty dotyczace materiatow ujetych w projekcie

Kabel zasilajacy

W elektroenergetycznych liniach kablowych niskiego napiecia powinny by¢ stosowane kable
z materiatow o dostatecznej odpornosci na wptywy atmosferyczne i chemiczne. Zastosowano
kabel w izolacji z polietylenu usieciowanego odpornego na rozprzestrzenienie ptomienia typu
YAKXS 4x25 mm?®.



Przewody linii napowietrznej

W elektroenergetycznych liniach napowietrznych niskiego napiecia powinny byC stosowane
przewody z materiatow o dostatecznej wytrzymatosSci na rozciaganie i dostatecznej odpornosci
na wptywy atmosferyczne i chemiczne. Zastosowano przewody w izolacji z polietylenu usiecio-
wanego odpornego na rozprzestrzenienie ptomienia typu AsXSn 2x35 mm?®.

Przewody dla podtaczenia opraw oSwietleniowych

Nalezy stosowaé przewody z zytami miedzianymi o przekroju zyt nie mniejszym niz 2,5 mm? i
podwéjnej izolacji na napiecie min. 750V. Zastosowano przewody YLY-zo 3x2,5 mm?®.
Wktadki bezpiecznikowe

Wktadki bezpiecznikowe montowane w ztaczach stupowych powinny spetnia¢ wymagania PN-
EN 60269-1:2010.
Elementy uziemiajace

Uziemienie stupow stalowych oSwietlenia ulicznego powinno by¢ wykonane za pomoca stalo-
wego ocynkowanego ptaskownika, o przekroju nie mniejszym niz 30x4 mm, zabezpieczonego
antykorozyjnie poprzez cynkowanie ogniowe, oznaczonego kolorem zotto-zielonym.

Elementy ustojowe pod stupy

Zaleca sie stosowanie elementéw ustojowych wedtug ustalen zawartych w dokumentacji pro-
jektowej. Ogbélne wymagania dotyczace fundamentéw konstrukcji okreSlone sa w PN-EN 1997-
1:2008.

Stupy oSwietleniowe

Nalezy stosowac stupy z zerdzi wirowanych o wysokosci 10,5m.
Osprzet napowietrzny

Osprzet przeznaczony do budowy elektroenergetycznych linii napowietrznych powinien spet-
nia¢ wymagania PN-EN 61284:2002. Osprzet powinien wykazywac sie wytrzymatoScig mecha-
niczna nie mniejsza niz czesc linii z ktdéra wspodtpracuje oraz powinien by€ odporny na wptywy
atmosferyczne i korozje zgodnie. CzeSci osprzetu przewodzace prad powinny by¢ wykonane z
materiatow majacych przewodnos¢ elektryczna zblizona do przewodnosci przewodow robo-
czych oraz powinny mie¢ zapewniona dostatecznie duza powierzchnie styku i doktadnoS¢ pota-
czenia z przewodem lub innymi czeSciami przewodzacymi prad, ponadto powinny by¢ zabez-
pieczone przed mozliwoscia powstawania korozji elektrolitycznej. Ponadto do budowy linii na-
lezy stosowac osprzet nie powodujacy nadmiernego powstawania strat energii.

Oprawy oSwietleniowe

Oprawy oSwietleniowe ze Zrodtami Swiatta typu LED (45W), musza spetnia¢ min. nastepujace
kryteria:

min. strumien oprawy 6100lm

skuteczno$¢ min. 110 lm/W

temp. barwowa 4000K +/-5%

IP min. 66

II klasa ochronnosci

typ optyki: dedykowane do oSwietlenia ulicznego.

7. SPRZET
Wykaz sprzetu potrzebnego do realizacji robot zawarty jest w przedmiarze robot.



Do wykonania robot nalezy zastosowac sprzet i maszyny wtasciwe dla danego rodzaju robét,
przy uwzglednieniu przecigtnej organizacji pracy. Naktady pracy sprzetu winny wynika¢ z kata-
logow naktadow rzeczowych, z uwzglednieniem zatozen ogélnych i szczegotowych.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosSci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska
i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

8. TRANSPORT

Srodki transportu technologicznego i zewnetrznego winny by¢ dobrane przy uwzglednieniu
przecigtnej organizacji pracy i wynikac z projektu organizacji budowy.

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami transportu, zabezpie-
czone w sposob zapobiegajgcy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

9. WYKONANIE ROBOT

9.1 0golne warunki wykonania robét

Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykonaé zgodnie z obowiazujacymi przepisami oraz
zgodnie z Polskimi Normami, pod fachowym kierownictwem technicznym ze strony osoby po-
siadajacej odpowiednie uprawnienia budowlane.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét i ich zgodno$é z Dokumen-
tacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz sposéb ich prowadzenia zgodny z obowiazuja-
cymi normami i przepisami przestrzegajac przepiséw BHP oraz bezpieczefstwa ruchu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy
i terenie przylegtym do budowy oraz bezpieczenstwo terendw, na ktérych moga wystapic za-
grozenia dla ludzi i mienia w zwiazku z prowadzonymi robotami.

9.2 Obowiazki Wykonawcy

Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ Inwestorowi (Inspektorowi Nadzoru) do akceptacji
wszystkie rozwigzania robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednimi opisami, obliczeniami,
Swiadectwami, dopuszczeniami, atestami itp. Wykonawca ma prawo proponowac zastosowanie
innych niz wyspecyfikowane w projekcie materiaty i technologie, pod warunkiem, ze beda one
rownorzedne pod wzgledem jakosci, parametrow technicznych i kolorystyki. Wszystkie ewen-
tualne odstepstwa od dokumentacji i specyfikacji musza zostac zaakceptowane przez Inwesto-
ra oraz uzgodnione z projektantem instalacji elektrycznych. Wykonawca ma obowiazek wyko-
nac roboty i uruchomi¢ urzadzenia, oraz usunaé wszelkie usterki i defekty z nalezyta sta-
rannoscia i pilnoScia, zgodnie z postanowieniami umowy. Wykonawca ma obowiazek do-
starczyC wszelkie materiaty, urzadzenia, sprzet oraz zatrudni¢ kierownictwo i site robocza nie-
zbedne dla wykonania, wykonczenia, uruchomienia i usuniecia usterek w takim zakresie,
w jakim jest to wymienione lub moze by¢ logicznie wywnioskowane z umowy.

Wykonawca winien wykonywac¢ wszelkie czynnosci niezbedne dla realizacji robét w taki Spo-
sob, aby w granicach wynikajacych z koniecznosci wypetnienia zobowiazan umownych nie za-
ktocac bardziej niz to jest konieczne porzadku publicznego, dostepu, uzytkowania lub zajmo-



wania drog, chodnikéw i placow publicznych i prywatnych do i na terenach nalezacych zarow-
no do Zamawiajacego jak i do 0sob trzecich. Wykonawca winien zabezpieczy¢ Zamawiajacego
przed wszelkimi roszczeniami, postepowaniami, odszkodowaniami i kosztami, jakie moga byc
nastepstwem nieprzestrzegania powyzszego postanowienia.

Wykonawca winien zastosowa¢ wszelkie racjonalne Srodki w celu zabezpieczenia drog
dojazdowych do Placu Budowy od uszkodzenia, przez ruch zwigzany z dziatalnoscia
Wykonawcy i Podwykonawcow, dobierajac trasy i uzywajac pojazdoéw tak, aby szczegdlny ruch
zwiazany z transportem materiatow, urzadzen i sprzetu Wykonawcy na Plac Budowy ograniczyc
do minimum oraz aby nie spowodowac uszkodzenia tych drég. Wykonawca winien
zabezpieczy¢ i powetowac Zamawiajacemu wszelkie roszczenia, jakie moga byC skierowane w
zwiazku z tym bezpoSrednio przeciw Zamawiajacemu oraz podjaC negocjacje i zaptacic
roszczenia, jakie wynikna na skutek zaistniatych szkod.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne i prawidtowe wytyczenie robot w nawiazaniu do
podanych w projekcie punktow, linii i poziomdéw odniesienia. Za btedy w pozycji, poziomie i
wymiarach lub wzajemnej korelacji elementéw petna odpowiedzialnoS¢ ponosi Wykonawca
i zobowiazany jest usunac je na wtasny koszt bez wezwania.

Wykonawca winien ubezpieczy¢ roboty, materiaty i urzadzenia przeznaczone do wbudowania,
ryzyko pokrycia kosztow dodatkowych zwigzanych z wymiana lub naprawg, sprzetu i innych
przedmiotow Wykonawcy sprowadzonych na Teren Robot. Wszelkie kwoty nie pokryte ubezpie-
czeniem lub nieodzyskane od instytucji ubezpieczeniowych winny obcigzac Wykonawce.
Wykonawca jest zobowiazany sporzadzi¢ przed rozpoczeciem budowy plan bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia, uwzgledniajac warunki prowadzenia robét budowlanych. Wykonawca opra-
cuje i przedstawi Inwestorowi projekt organizacji rob6t i harmonogram rzeczowy robot do ak-
ceptacji.

9.3 Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosc
ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,0g6lnych warunkach
umowy").

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic Inzyniera/Kierownika Projektu, ktéry podej-
mie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. Wszystkie wykonane roboty
i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowq i ST.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie bedg w petni zgodne z Do-
kumentacja Projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jakoSc elementu budowli, to ta-
kie materiaty zostana zastapione innymi, a elementy budowli zostang rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa
lub ST ale osiggnieta zostanie mozliwa do zaakceptowania jakos¢ elementu to Inzynier/Kie-
rownik Projektu moze zaakceptowac takie roboty i zgodzi€ sie na ich pozostawienie, jednak za-
stosuje odpowiednie potracenia od ceny kontraktowej.
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9.4 Sposob prowadzenia robot
Roboty elektryczne winny by¢ wykonywane wg Polskich Norm oraz wynikac z zatozen 0ogolnych
i szczegotowych do katalogow, stanowiacych podstawe sporzadzenia kosztorysu ofertowego.
Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda prowadzone roboty zwigzane z wykonaniem
instalacji elektrycznych.
Instalacje elektryczne powinny spetniaé wymagania podstawowe dotyczace w szczegblnosci:
bezpieczenstwa konstrukcji,
bezpieczehstwa pozarowego,
bezpieczenstwa uzytkowania,
warunkow higienicznych i zdrowotnych oraz ochrony $rodowiska i oszczednosci energii,
ochrony przed porazeniem elektrycznym,
wyréwnania potencjatow wszystkich dostepnych czesci przewodzacych.
9.5 Wykonanie robét
Wykonanie instalacji oSwietlenia ulicznego przeprowadzié wg nastepujacych wytycznych.
Warunki ogolne wykonania przygotowawczych robét ziemnych.
Przed przystapieniem do prac ziemnych korzystajac z projektu i aktualnych map oraz planow
stuzby geodezyjne okresla trasy kabli ziemnych oraz umiejscowienie stupow osSwietleniowych.
Jezeli w miejscach wykopow lub w ich bliskim sasiedztwie, znajduja sie przedmioty lub prze-

szkody demontowalne, utrudniajace wykopy, nalezy je zdemontowac na czas robot ziemnych.
Nalezy zachowaé szczegdlna ostroznosé przy pracach ziemnych prowadzonych za pomoca
Sprzetu zmechanizowanego szczeg6lnie w miejscach nieoznaczonych jako skrzyzowania lub
zblizenia, w ktorych istnieje przypuszczenie obecnosci ewentualnej instalacji podziemnej.
Przed przystapieniem do prac nalezy Scisle okresli¢ strefy odktadcze dla odkrywki wykopéw
oraz dla sktadowania materiatow zwiazanych z pracami ziemnymi, zwtaszcza dla stupdw, gru-
bego osprzetu, rur i bebndéw kablowych.

Uktadanie instalacji uziemiajacej

Uziom nalezy wykonac bednarka stalowa ocynkowana.
Wykopy pod fundamenty i kable
Przed przystapieniem do wykonywania wykopoéw, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia

zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkoéw grun-
towych. Metoda wykonywania robét ziemnych powinna byé dobrana w zaleznosci od gteboko-
Sci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Wykopy wykonane powinny by¢ bez
naruszenia naturalnej struktury dna wykopu. Wykop rowka pod kabel powinien by¢ zgodny
z dokumentacja projektowa lub wskazaniami Inspektora Nadzoru. Skarpy rowka powinny by¢
wykonane w spos6b zapewniajacy ich statecznosé. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany
z jednej strony wykopu. W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opaddw atmos-
ferycznych, nalezy powierzchnie terenu wyprofilowac ze spadkiem umozliwiajacym tatwy od-
ptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu. Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy doko-
nac gruntem z wykopu, bez zanieczyszczef (np. darniny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy
wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 c¢m i zageszczac ubijakami recznymi lub zageszczarka
wibracyjna. Zageszczenie nalezy wykonywaé w taki sposéb aby nie spowodowa¢ uszkodzeh
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fundamentu lub kabla. Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub
kabla, nalezy rozplantowa¢ w poblizu lub odwiezé na miejsce wskazane w ST lub przez Inspek-
tora Nadzoru.

Montaz stupow

Stupy oSwietleniowe, wykonane wg wzoru podanego na rysunku w dokumentacji (zgodnie
z wytycznymi Inwestora). Stupy nalezy ustawia¢ na wczeSniej zamontowanym fundamencie
prefabrykowanym osadzonym w gruncie. Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie
moze by¢ wieksza niz 0,001 wysokosci stupa. Zasypanie fundamentu stupa powinno sie odbyc
warstwami gruntu rodzimego o grubosci 20cm z zageszczeniem za pomocg ubijaka.

Stupy powinny przenie$¢ obciazenia wynikajace z zawieszenia opraw i wysiegnikdw oraz parcia
wiatru. Sktadowanie stupow oSwietleniowych na placu budowy, powinno by¢ na wyrdbwnanym
podtozu w pozycji poziomej, z zastosowaniem przektadek z drewna migekkiego.

Montaz wysiegnikdw

Wysiegniki nalezy montowac na stupach stojacych przy pomocy dzwigu i samochodu z balko-
nem. Zaleca sie ustawianie pionu wysiegnika przy obciazeniu go oprawg lub cigzarem rownym
ciezarowi oprawy. Wysiegniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z doktadnoScia 2
stopnie do osi jezdni lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w tuku. Nalezy dazyc,
aby czesci ukosne wysiegnikéw znajdowaty sie w jednej ptaszczyznie rownolegtej do po-
wierzchni oSwietlanej jezdni.

Montaz opraw

Montaz opraw oSwietlenia terenu nalezy wykonywac przy pomocy samochodu z wysiegnikiem
koszowym. Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci i sprawdziC jej dzia-
tanie (sprawdzenie zaswiecenia sie lampy). Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciagnie-
ciu przewodow zasilajacych do stupow.

Oprawy powinny byé mocowane w sposdb trwaty, aby nie zmieniaty swego potozenia na wysie-
gniku pod wptywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru.

10. OBMIAR ROBOT

Ilosci robdt podane w przedmiarach robot zostaty wyliczone na podstawie Projektu Technicz-
nego i uzgodnionego zakresu robot do wykonania, w ramach niniejszego postgpowania prze-
targowego.

Kosztorys ofertowy jest dokumentem okreslajacym cene kosztorysowa za przedmiot zamowie-
nia. Rozliczenia robét nastepowaé winny w rozbiciu na wykonane i odebrane elementy robdt,
zgodnie z umowa. Podstawa do sporzadzenia kosztorysu ofertowego jest przedmiar robot
w uktadzie kosztorysowym, opracowany w oparciu o katalogi naktadow rzeczowych. 0golne za-
sady obmiaru robot okreslaja zatozenia ogdlne i szczegotowe do katalogébw oraz jednostki ob-
miarowe podane w poszczegdlnych tablicach. Dla robot nieokreSlonych w katalogach, zasady
obmiaru i okreSlania naktadéw rzeczowych winny wynikac¢ z analizy indywidualnej.

Jednostka obmiarowa dla przewodoéw, kabli, bednarek oraz przepustow kablowych jest m
(metr), dla wykopow i zasypki zwiazanych z robotami kablowymi i fundamentowymi - m3
(metr szeScienny), badan i pomiaréw - odc. lub szt. (odcinek lub sztuka), a dla pozostatych
elementow jest to szt. lub kpl. (sztuka lub komplet).
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11. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Wykonawca
jest odpowiedzialny za petna kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpo-
wiedni system kontroli, wtaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia nie-
zbedne do badan materiatow oraz robot. Wykonawca dostarczy Inwestorowi Swiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawi-
dtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan. In-
westor bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach
dotyczacych urzadzen pomiarowych, pracy personelu lub metod pomiarowych. Wszystkie kosz-
ty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
Wykonawca zobowiazany jest do wykonania nastepujacych badan i pomiarow:

a) prawidtowos¢ montazu, zachowanie prawidtowego potaczenia zyt zgodnie z kolorystyka,

b) jakoS¢ potaczen koncowek kablowych i przewodowych,

€) zgodno$sé faz linii nN z oznaczeniami,

d) rezystancje izolacji,

e) ciagtosc zyt linii nN.

Po wykonaniu robdt nalezy sprawdzic¢ elementy oSwietlenia terenu:

a) poprawnos¢ montazu elementéw stupow, ‘

b) poprawno$¢ montazu zabezpieczen i opraw oswietleniowych,

C) pionowosé ustawienia stupow,

d) typy stupow i opraw,

e) jakoSc potaczen kabli/przewodow zasilajacych,

f) prawidtowos¢ potaczen przewodow uziemiajacych,

g) konserwacje zaciskdw ochronnych i ztacz kontrolnych,

h) pomiar izolacji i ciagtosci kabli zasilajacych i przewodoéw doprowadzajacych do oprawy,

i) pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej stupow i opraw,

j) elementy zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji i fundamentow

Z przeprowadzonych badan odbiorczych nalezy sporzadzi¢ protokoty. Doktadna ilos¢ kopii i for-
mat przekazywanej dokumentacji zostanie ustalona z Wykonawca.

Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie Scian wykopu powinno by¢ zgodne z Dokumentacja Pro-
jektowa i STWiOR. Po zasypaniu fundamentéw lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszcze-
nia gruntu oraz sprawdzi¢ sposéb usuniecia nadmiaru gruntu z wykopu.

Zainstalowanie kabli

Podczas montazu kabla zasilajacego nalezy sprawdzi¢ jako$C potaczen ztacza kablowego
i osprzetu.
Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomow taSmowych nalezy wykona¢ pomiar gtebokosci utozenia bed-
narki, stanu potaczen spawanych, a po zasypaniu wykopu, sprawdzenie stopnia zageszczenia
gruntu i rozplantowania gruntu. Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary

ich rezystancji.
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Pomiar natezenia oSwietlenia

Pomiary nalezy wykonywac przy suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazddw, pieszych
i jakichkolwiek obiektéw obcych, mogacych znieksztatci¢ przebieg pomiaru. Pomiaréw nie na-
lezy przeprowadza¢ podczas nocy ksiezycowych oraz w ztych warunkach atmosferycznych
(mgta, $niezyca, unoszacy sie kurz itp.). Do pomiaréw nalezy uzywac przyrzadow pomiarowych
o zakresach zapewniajacych przy kazdym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% catej skali
na danym zakresie. Pomiary natezenia oSwietlania nalezy wykonywac za pomoca luksomierza
wyposazonego w urzadzenie do korekcji katowej, a element Swiattoczuty powinien posiadac
urzadzenie umozliwiajace doktadne poziomowanie podczas pomiaru.

Stupy oSwietleniowe

Wszystkie stupy oraz elementy do nich przymocowane powinny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa.
Stupy oSwietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:
doktadnosci ustawienia pionowego stupow,
prawidtowosci ustawienia wysiegnika i opraw,
jakosci potaczen kabli i przewodow,
jakosci potaczen Srubowych stupow, wysiegnikdéw i opraw,
stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.
12. ODBIOR ROBOT
12.1 0Og6lne zasady odbioru robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakoSci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym
fakcie Inwestora.
Wykonawca (kierownik robot) zgtasza Zamawiajacemu (Inspektorowi Nadzoru) gotowoS¢ do
odbioru. Zamawiajacy wyznacza termin i rozpoczyna odbiér przedmiotu odbioru w ciagu 7 dni
od daty zawiadomienia go o osiagnieciu gotowosci do odbioru, zawiadamiajgc o tym Wyko-
nawce.
Jezeli w toku czynnosci odbioru zostana stwierdzone wady, to Zamawiajagcemu przystuguja na-
stepujace uprawnienia:
jezeli wady nadaja sie do usuniecia, moze odmoéwic odbioru do czasu usuniecia wad,
jezeli wady nie nadaja sie do usuniecia, to: jezeli nie uniemozliwiajg one uzytkowania
przedmiotu odbioru zgodnie z przeznaczeniem, Zamawiajacy moze obnizyC odpowiednio
wynagrodzenie, jezeli wady uniemozliwiaja uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem, Zama-
wiajacy moze odstapi¢ od umowy lub zada¢ wykonania przedmiotu odbioru po raz drugi.
Z czynnoSci odbioru bedzie spisany protokot zawierajacy wszelkie ustalenia dokonane w toku
odbioru. W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjne-
go nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
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Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot
uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Wykonawca zobowiaiany jest do zawiadomienia Zamawiajacego (Inspektora Nadzoru) o usu-
nieciu wad oraz do zadania wyznaczenia terminu na odbior zakwestionowanych uprzednio ro-
bot jako wadliwych.

Zamawiajacy wyznacza ostateczny pogwarancyjny odbior robot po uptywie terminu gwarancji
ustalonego w umowie oraz termin na protokolarne stwierdzenie usuniecia wad po uptywie
okresu rekojmi.

12.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru

ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1) oSwiadczenie kierownika robot,

2) dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zo-
stata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

3) szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetnia-
jace lub zamienne),

4) komplet pomiaréw powykonawczych instalacji,

5) dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

6) atesty, certyfikaty lub deklaracje zgodnosci.

12.3 Zgodnos¢ z dokumentacja

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, (STWiORB) i wymaganiami Inspekto-

ra nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)

daty pozytywny wynik.

13. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH

Wszystkie niezbedne koszty robot tymczasowych i prac towarzyszacych winny byé uwzglednio-

ne w oferowanej cenie za realizacje przedmiotowego zaméwienia. Cena jednostkowa pozycji

kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie roboty tymczaso-

we i prace towarzyszace, jak réwniez inne czynnosci, badania i wymagania.

Zamawiajacy nie przewiduje osobnego (dodatkowego) rozliczania jakichkolwiek robét tymcza-

sowych oraz prac towarzyszacych. Wszelkie roboty tymczasowe oraz prace towarzyszace Wyko-

nawca zobowigzany jest uwzgledni¢ w sktadanej ofercie (np. w kosztach ogélnych czy plano-

wanym zysku).

14. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumenty bedace podstawa do wykonania robot stanowia:

1. Projekt budowlany.

2. Przedmiar robét.

3. Instrukcje techniczne producentow materiatow.

4. Obowiazujace normy i przepisy, a zwtaszcza:



Ustawa z d. 07.07.1994 r. Prawo Budowlane - tekst jednolity Dz.U. poz. 1409 z 2013 r. (z

pozn. zm.),

Ustawa z d. 10.04.1997 r. Prawo Energetyczne - Dz.U. nr 54 z 1997 r. poz. 348 (z pozn.zm.),
PN-HD 60364-1:2010 ,Instalacje elektryczne niskiego napiecia - CzeSC: 1 Wymagania
podstawowe, ustalanie ogélnych charakterystyk, definicji”,

PN-HD 60364-4-41:2009 ,Ochrona dla zapewnienia bezpieczeAstwa - Ochrona przed
porazeniem elektrycznym”,

PN-HD 60364-5-51:2006 ,Dob6r i montaz wyposazenia elektrycznego - Postanowienia
ogolne”,

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP)

PN-IEC 60364-5-52:2002 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego - Oprzewodowanie”,

PN-HD 60364-5-54:2011 ,Instalacje elektryczne niskiego napiecia - CzeSC 5-54: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego - Uktady uziemiajace i przewody ochronne”,

PN-IEC 60364-5-523:2001 ,Dob6r i montaz wyposazenia elektrycznego. ObcigzalnoSc
pragdowa dtugotrwata przewodow”,

PN-HD 60364 5 56:2010 ,Instalacje elektryczne niskiego napiecia - CzgS€ 5-56: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego - Instalacje bezpieczenstwa”,

PN-E-05100-1 Elektroenergetyczne linie napowietrzne - Projektowanie i budowa

PN-EN 13201-1 OSwietlenie drog - wybor klas oSwietlenia

PN-EN 13201-2 OSwietlenie drog - wymagania oSwietleniowe

PN-EN 61284:2002 Elektroenergetyczne linie napowietrzne -- Wymagania i badania
dotyczace osprzetu

PN-EN 61773:2000 Elektroenergetyczne linie napowietrzne -- Badanie fundamentow
konstrukcji wsporczych

Norma SEP N SEP-E-003 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa
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